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Misiunea programului de studii:

Misiunea programului de studii in Robotica (invatamant dual) este de a oferi o educatie de excelenta, care integreaza invatarea teoretica clasica cu formarea practica in companii de top din industrie.
Scopul este de a pregati studentii pentru a deveni profesionisti competenti si inovatori in domeniul roboticii, capabili s& contribuie la dezvoltarea si implementarea de solutii tehnologice avansate.
Programul urmareste sa creeze un mediu educational dinamic si colaborativ, in care studentii s& poata dezvolta abilitati tehnice, creative si de leadership, necesare pentru a raspunde provocarilor
complexe ale industriei moderne

Obiectivele programului de studii:

1.Imbinarea invatérii clasice cu invatarea prin munca

Oferirea unei baze teoretice solide prin cursuri academice aprofundate fundamentale, de domeniu si de specialitate, completate cu aplicatii practice desfasurate in companii.

2.Experienta practica mai aprofundata

Facilitarea accesului studentilor la stagii de practica in companii partenere, unde vor putea aplica cunostintele teoretice in proiecte reale si vor lucra cu echipamente si tehnologii de varf.
3.Adaptabilitate la cerintele pietei muncii

Asigurarea unei educatii flexibile si actualizate, in conformitate cu evolutiile tehnologice si cerintele industriei, prin integrarea directa a studentilor in medii de lucru reale.

4.Integrarea in mediul profesional

Crearea de oportunitati pentru studenti de a interactiona cu profesionisti din industrie prin invatarea prin munca, stagiile de practica si colaborarile cu companiile partenere, facilitand astfel tranzitia catre
piata muncii.

Competentele programului de studii:
Competente profesionale:

CP1. Ajusteaza proiectele produselor;

CP2. Aproba proiecte ingineresti;

CP3. Dezvolta un sistem de vizualizare computerizata;
CP3. Efectueaza cercetare stiintifica;

CP4. Elaboreaza studiul de fezabilitate;

CP5. Evalueaza viabilitatea financiara;

CP6. Proiecteaza componente de automatizare;

Competente transversale:

CT1. Lucreaza in echipe;
CT2. Gandeste critic;
CT3. Este atent la detalii.

Finalitati:

Absolventii programului de studii universitare de licenta vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Roménia ISCO-08:
2149.15 - Inginer Robotica (ESCO)
2149.2 - Inginer de dezvoltare aplicatii in inginerie (ESCO)
2149.18 - Inginer in domeniul inovarii (ESCO)
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[[cod DFI[ CodRSI[ CodDL] Cod S ciclul [ctcac3] ata2 |
20 [ 70 [ 250 [ 20 [ L [ 443 [ 24 |
PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2024-2028
ANUL | (2024-2025) ANUL Il (2025-2026)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
Analizd matematica Tehnologia materialelor Electrotehnica Tolerante si control domensional
1 ] ] E E
14432401.F1 [ 4 [ E 28 28] 0| o] o[ DF[ 44| 1443240201 [ 3 [ D[ 28] 0 [ 28] o[ o [DD[19] 443240301 [ 3 [ D[ 28] [14] | [oo[33] 443240401 3 DJ28] [14] [ Joo]ss
Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
2 UTU E E U
14432401.F2 [ 4 [ EJ 28] 28] 0o [ o | o [ DF[ 44| 4432402F2 4 [ D] 28] 0 | 28] o o [[DF [ 69 | 443240302 ] 5 [ E 28] [14] | Jop[ 83| 443240402 2 DJ28] [14] [ Joo] s
Fizica Senzori si sisteme senzoriale Rezistenta materialelor Automate programabile
3 U E UTuU E]E
14432401.F3 [ 4 [ D[ 28] 0 [14] o [ o [[DF[ 33| 443240203 [ 5 [ E 28] 0 [42] 0o [ o [DD[ 55 443240303 [ 4 [ E [ 28| 28 [ 14| | [oD[30] 443240403 5 [ E 28] [42[28] [ob]27
Stiinta si ingineria materialelor Mecanica Sisteme de actionare | Mecanica fluidelor
4 U U EE U
1443.24.01.04 | 4 [ E 28] 0 [ 28] o] o [ DD 44 | 1443240204 | 3 [ E [28[ 28] 0 | o ] o [DDJ[ 19| 1443240304 [ 4 [ E 28| 14| 14| | [oD] 44 443240404 2 [ EJ 28] [14] | Joofs
Desen tehnic si infografica Bazele sistemelor automate Termotehnica Proiectare asistata de calculator
5 E E E E
1443.24.01.F5 [ 6 | E [42| o [42] o [ o [DF 66| 4432402F5 [ 4 [ E 28] 0 [ 28] o | o [DF [ 44 | 1443240305 [ 5 [ E [ 28 [ 28] | Jopofeo]| 1443240405 5 [ D 42| [42] [ JopJat
Chimie Grafica asistata de calculator Informatica aplicata | Sisteme de actionare Il
6 U E E E
1443.24.01.06 | 4 [ E 28] 0 [ 28] o | o [DD] 44 | t44324.02F6 | 56 [ D 42| [42] o [ o | oF 41| 14432403F6 [ 4 [ D[ 28| [28] | [ DFJaa] 4432404D6 ] 4 [ E 28] [28] | Joofaa
Limbi moderne 1 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Educatie fizica si sport Il Mecanisme si organe de masini | Educatie fizica si sport IVO
7 ] ] Ulu U
144324017 [ 2 [ cJ o [ 28] o] o] o[pc]22] ta432402c7[ 2 c o[ 14] o] o] o[pc] 36| 443240307 [ 3 E 28] [14]14] [oD] 19 14432404c7 2 c o [14] 0] o] o]bc]ss
Educatie fizica si sport | Practica de domeniu | Educatie fizica si sport IlI Practica de domeniu Il
8 V] E U £
4432401C8 [ 2 [ cJ o [ 14| o | o] opc] 36| 443240208 4 [ ¢ | | | [ oo]op]10] 4432403ce [ 2 cJ o[ 14] o] o] ofbc]as|r4432404p8 7 c [ [ [ [1e5[oo] 10
9 I I I T 1T 7171 T 1T 71T T T 1T
[ T T T T [ T [ 7 L T T [ [ [ T 1 LI T T [ [ [ T 1 L T T [ [ [ T 1
10 I I I T 1T 7171 T 1T 71T T T 1T
Y O N L T T [ [ [ T 1 LI T T [ [ [ T 1 L T T [ [ [ T 1
" I A I I I I I I I N I
[ 1 [ [ ] [ 1 [ [ [ | 1 [ [ [ | [ 1 [ [ | [
total/ ]| ore didactice: 392 VPI: 333 ore: 392 VPI: 293 ore: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 207
sem. [ credite: 30 evaluari: 5E,1D,2C credite: 30 evaluari 3E,3D,2C credite: 30 evaluari 5E,2D,1C credite: 30 evaluari 3E,3D,2C
total/ || ore didactice: 28,0 130 70 [ 80 [ 00 (.s.1.p) ore: 28 130] 30 [120] 00 (©5,1.p) ore: 28 140] 40 [ 90 [ 10 (.5,1.p) ore: 27 130] 10 [110] 20 (.51.p)
sapt din care Ia operatorul economic: [ 00] 3000 (©s1.p) din care la operatorul economic: | 00 ]100] 00 (©s1.p) din care la operatorul economic: [10] 70 ] 00 (©s1,p) din care la operatorul economic: [ 00 ] 9020 (s 1,p)
Observatii:
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PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2024-2028

ANUL 1ll (2026-2027) ANUL IV (2027-2028)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Roboti mobili in servicii Bazele roboticii Robotica avansata Sisteme robotice
1 E EE E E
1443240551 | 4 [ E 28] [14] | [ os] s8] 1443240601 ] 6 [ E 28] [28] 28] | DD[ 66| ta432407.51 [ 4 [ E 28] [14] | [ ps] s8] 1443240851 5 [ E 28] [28] | [os]es
Sisteme Flexibile de Fabricatie Antreprenoriat Dezvoltarea sistemelor robotice industriale inteligente Lucrul in echipe
2 E E E E
1443240552 | 4 [ E 28| | 14| | [os[s8]| ta4s2406c2 4 [ D] | | [14] [oc]ee]| 443240752 4 [ E 28] [28] [ [ps]44|raa32408c2] 3 c] [ | 28] Jocfar
Modelarea si identificarea sistemelor mecatronice Informatica aplicata Il Management OPTIONAL 7
3 ETE E E EE
1443240553 | 4 | E 28| [ 14] 14| [ Ds] 44| t4432406F3 ] 6 [ E 28] [28] | | oF[ 94| tas32a07ca 3 E 28] | [14] [ oc] 3s]|rass2408s3-i] 6 [ E 28] [28]14] [ps]so
Metode numerice OPTIONAL 3 Aplicatii multirobot OPTIONAL 8
4 ] E E E
Liaszavsra | 3 D] 28] 4] | Jor]ss|szioesei] 4] e 28] | 4] | Jos]ee]| esszaorsi [ s E[z8] [ ta| | os]es|uaszacesia] 5[ EJze] 14 | Jos]es
OPTIONAL 1 OPTIONAL 4 OPTIONAL 5 Elaborare proiect de diploma
5 E E U
144324.05D5i] 4 | E [ 28| | 28| | | DDJ 44 |L4432406.55i] 3 | D | 28| | 14| | | DS| 33 |L44324.07.C5-i] 3 | D | 28 | 14| | | | DC] 33| 1443240855 4 [ C | 0 | 0 | 0 |56 0 |DS] 44
OPTIONAL 2 PRACTICA DE SPECIALITATE Il OPTIONAL 6 Practica pentru elaborarea proiectului de diploma
6 E E E
1443240506 4 [D 28] [14] [ Joofss]rasszacess [ 7 c] [ [ T[14o] [os[5]rassoaorsei] 4 [p[28] | [14] [Jos[se]resszaoes6] 7] cfo]ofo][t12]o]fos]es
PRACTICA DE SPECIALITATE | PRACTICA DE SPECIALITATE Il Examen de diploma*
7 E E
was2eoss7 [ 7 e [ | [a12[ Jos[es [ T T T [ T T T T Jusasorsr[zlc] [ [ [u2] [osfes| taszeaos7 Taof E] [ [ [ [ T T
8
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9
N O I | [ T 1T T [ T T T 1T I I | [ T T T T [T T T T
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total/ ore: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 372 ore: 378 VPI: 372 ore: 364 VPI: 386
sem. credite: 30 evaluari: 4E,2D,1C credite: 30 evaluari: 3E.2D,1C credite: 30 evaluari: 4E,2D,1C credite: 30+10* evaluari: 4E,0D,3C
total ore: 28 120[ 00 70] 90 (c.s.1.p) ore: 27 80 [ 00 [ 60130 (c.s.1.p) ore: 27 120] 10 [ 40 [ 100 (c.s.1,p) ore: 26 60 [ 00 [ 50 [ 150 . s.1p)
s&pt. || din care la operatorul economic [00]60] 00 (c.s.1.p) din care la operatorul economic [ 00 ] 60130 (c.s.1.p) din care la operatorul economic [ 00 [ 40100 (s.1.p) din care la operatorul economic: [ 00 ]50] 30 ©s.lp)
* consta din: a. verificarea cunostintelor fur side ialit b. lucrarii de li ipl
** Credite suplimentare alocate Examenului de diploma
Observatii:
Legenda
Nume disciplina Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
U/E | UE | UEE | UE CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
Cod e [FE c [ s | p L pr [ cF JLve CFe {DC,DD, DF, DS}
Cod = cod disciplina DC - disciplina complementara
nc = nr.credite transferabile DD - disciplina in domeniu
FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D} DF - disciplina fundamentala

RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu

P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen

P - D - proiect autonom cu
c=nr.ore curs

|=nr.ore laborator

U/E = ore desfasurate in universitate(U) sau la operatorul economic(E)

examinare Exemplu

DS - disciplina de specialitate

VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale

s=nr.ore seminar

p=nr.ore proiect

Analizd matematica

Cod

VI o o
[+l efeefzsfofofofor]e

DECAN,

Prof. univ. dr. ing. Dragos UTU
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Programul de studii - Licenta: Robotica
DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2024-2028
ANUL Il (2026-2027) ANUL IV (2027-2028)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 8
o1 Optional 1 - Microcontrolere Optional 3 - Programare in Python Optional 5 - Comunicare Optional 7 - Comanda robotilor industriali
144324050501 4 [ E [ 28] [ 28] 144324065401 4 [ E 28] [14] [ [ os] 58]L4432407c501] 3 [ D [ 28 [ 14 | [ Toc] 33 ]|Leaz2408s301] 6 [ E 28] [28]14]
02 Optional 1 - Dinamica sistemelor mecatronice OpptieliE] & = iz e calculaﬁoarelor S AEDED [Freg el Optional 5 - Etica si integritate academica Optional 7 - Sisteme robotizate de fabricatie si asamblare
144324050502 4 [ E [ 28] [ 28] 44324.065402] 4 [ E 28] [14] [ [ os] 58]r4432407.c502] 3 [ D [ 28 [ 14 | [ [oc 33]r4432408s302] 6 [ E 28] [28]14]
03 Optional 2 - Electronica digitala Optional 4 - Optica tehnica Optional 6 - Masini de lucru in procese automate Optional 8 - Robotica medicala
1443.24.05.06-03] 4 [ D [ 28 ] [ 14] 1443.24.06.5503] 3 [ D [ 28] [ 14] | [Ds 33 |L4432407.5603] 4 [ D [ 28 ] [ 14] [Ds ] 58 |[L443.24.08.54-03] 5 [ E [ 28] [ 14 ] |
04 Optional 2 - Electronica de putere Optional 4 - Fotometrie Optional 6 - Tehnologii pentru masini cu comanda numerica Optional 8 - Efectori finali
1443.24.05.06-04] 4 [ D [ 28 ] [ 14] 1443.24.06.5504] 3 [ D [ 28 ] [ 14] | [Ds 33 |[L4a32407.5604] 4 [ D [ 28 ] [ 14] [Ds ] 58 |[L443.24.08.54-04] 5 [ E [ 28] [ 14 ] |
05
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06
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07
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08
| [ [ ] [ T T T T T T T 7 [ 1 [T 1T I I I
09
| [ [ ] [ T T T T T T T 7 [ 1 [T 1T I I I
10
| [ [ ] [ T T T T T T T 7 [ 1 [T 1T I I I
11
| [ [ ] [ T T T T T T T 7 [ 1 [T 1T I I I
12
| [ [ ] [ T T T T T T T 7 [ 1 [T 1T I I I
13
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[ Nota: Din fiecare dintre grupuriie de Discipl e activeaza un numar de discipline_in funclie de opiunie studenfior, de numarul studenylor s de acoperirea financiar. ]

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN
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DECAN,
Prof. univ. dr. ing. Dragos UTU




Facultatea de Mecanica HIVBISIﬂ ed
Domeniul fundamental (DF1): Stiinte ingineresti I;D“[Ehmca
Ramura de stiinta (RSI): Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management |m|303[3
Domeniul de licenta (DL): Mecatronica si Robotica
Programul de studii - Licenta: Robotica
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2024-2028
ANUL | (2024-2025) ANUL I (2025-2026)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
01 Psihologia educatiei Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Pedagogie |l Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaluarii Didactica specilitatii
Laa32401.c1101 5 [ E 28] 28] 0 ] o o Jpc] 69 |L4432402ct1-01 2 T cJ o [28] 0] o] o]pc] 22 r44s2403ct-01] 5 [ EJ28]28] 0] o] o [oc]e9 |r44s240acti-01] 4 [EJ28]28] 0] o] o]boc]a
02 Pedagogie | Limbi moderne 3 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 4 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza)
[ I [ [ [ [ T [ [ [umozeoectioe] 5[ ef28[28]0fo]ofoc]e]|uusatosciroe] 2 [cfof2s]ofo]o]ocfee]fusaeosciioe] 2 cJola]ofolfo]oc]2
03
[ T T [ [ [ T T 7 [ T T T [ [ T T 7 [ T T T [ [ T T 7 [ T T T T T T 1T
04
[ ] [ [ ] [T [ ] [ T 1 [ ] [ ] [ [ 1 [T [T [ [ ] [T
total/ ore: 56 VPL: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91 ore: 58 VPL: 66
sem- credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 7 evaluari: 1E,0D,1C credite: 7 evaluari: 1E,0D,1C credite: 6 evaluari: 1E,0D,1C
(({Ia\/ ore: 4 ore: 6 ore: 6 ore: 4
S8 1™ g care: 20 20]00[00] (@slp din care: 20 4000 00] (slp) din care: 20 40]00]00] (slp) din care: 2021 00]00] (@slp)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2024-2028
ANUL Il (2026-2027) ANUL 1V (2027-2028)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Mecanisme si organe de masini Il Voluntariat
01
ot s fe ol o] o Joofse "™ ™ 2 [ c o z]o]o]o]oc]2 [ LT T T T ] HEEEEEEN
02
[ T T [ [ [ T T 7 [ T T T [ [ T T 7 [ T T T [ [ T T 7 [ T T T T T T 1T
03
[ T T [ [ [ T T 7 [ T T T [ [ T T 7 [ T T T [ [ T T 7 [ T T T T T T 1T
04
[T [ [ ] [ I [ ] [ [ 1 [ ] [ ] [ [ 1 [T [ 1 [ [ ] [T
total/ ore: 42 VPI: 33 ore: 28 VPI: 22 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem- credite: 3 evaluari: 1E,0D,0C credite: 2 evaluari: OE,0D,1C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C
tci(a\/ ore: 3 ore: 2 ore: 0 ore: 0
sépt din care: 2,0 ] 0,0 ] 1,0 ] 0,0 ] (c,s,1,p) din care: 0,0 { 2,0 { 0,0 { 0,0 { (c,s,1,p) din care: 0,0 { 0,0 { 0,0 { 0,0 { (c,s,1,p) din care: 0,0 [ 0,0 [ 0,0 [ 0,0 [ (c,s,1,p)
Observatii:

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Prof. univ. dr. ing. Dragos UTU




